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  635....تجهيزات مدباس   ليست سازندگان.1پيوست 
  

  643.كانكتورها و اتصالات مدباس زيمنس .2پيوست 
  RS 232C .........................644 كانكتور و اتصالات 1-2پ
  20ma TTY ....................646 كانكتور و اتصالات 2-2پ
  RS422/485 ....................647  كانكتور و اتصالات3-2پ
  

  651زيمنس مدباس كارت ورژن تغيير نحوه .3 پيوست
  652.............. 300 مدباس هاي كارت Firmware تغيير 1-3پ
  654.............. 400 مدباس هاي كارت Firmware تغيير 2-3پ
  

  656.......................................................................منابع و مراجع
  


